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(54) Dlspositif de liaison transversale rigide entre deux tigea d'osteosynthese du rachis 


(57) Un dlspositif de liaison transversale entre deux 
tiges longitudinale en osteosynthese du rachis com- 
prend deux 6l6ments de liaison et de bfocage (30) com- 
portant deux branches (33, 34) s6par6es par un canal 
central (35). Chaque branche forme un crochet deTinis- 
sant un berceau (33a ( 34a) pour une tige (10a; 10b), et 
les berceaux sont tourn£s vers deux faces oppos6es de 
lament. Le dispositif comprend 6galement un element 
de liaison transversale (20) entre les deux e laments de 
liaison et de bkxage (30). 

Ainsi chaque Element peut etre engage sur une tige 


par reception de la tige associee dans son canal central, 
puis tourne' sur lui-mdme pour ancrer la tige associee 
dans les berceaux des deux branches. 

Selon ['invention, l'6ldment de liaison transversale 
consiste en une barre (20) qui peut §tre glissde bngitu- 
dinaiement dans les canaux une fois disposes sensible- 
ment dans I'alignement Tun de Tautre, et il est pr6vu en 
outre un organe de blocage (40) coopere avec chaque 
6l6ment de liaison et de blocage (30) pour serrer ladite 
barre (20) entre le fond (35a) du canal et la tige (10a; 
10b) et assurer le blocage. 
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Description 

La presente invention a trait d'une facon generate 
aux dispositifs pour I'osteosynthese du rachis, et plus 
particulierement un dispositif de liaison transversale ri- 
gide entre deux tiges d'osteosynthese s'etendant dans 
le sens longitudinal de la colonne vertebrate et ancrees 
sur les vertebres. 

On connaTt dej& de tels dispositifs de liaison trans- 
versale. 

On connaft en particulier par EP-A-0 446 092 un 
dispositif de liaison transversale dans lequei deux cro- 
chets aptes k s'engager sur deux tiges longitudinales 
cooperent avec des vis de blocage et avec une barre 
transversale pour realiser une liaison simple et pratique 
k mettre en oeuvre. 

Toutefois le blocage des tiges dans les crochets 
peut s'averer insuffisant dans le cas ou le dispositif est 
soumis k des contraintes laterales importantes. Plus 
precisement, les tiges peuvent glisser hors des crochets 
et supprimer ainsi la liaison, ce qui est tout k fait inde- 
sirable. 

On connait egalement par US-A-5 334 203 un dis- 
positif de liaison transversale tel que defini dans le 
preambule de la revendication 1. 

Ce dipositif connu comprend en outre, pour assurer 
le blocage de rensemble, un dispositif mecanique rela- 
tivement complexe, et comportant de nombreuses pie- 
ces differentes. Ceci est desavantageux en ce que la 
pose du dispositif est extremement fastidieuse, notam- 
ment du fait de la manipulation necessaire de ce grand 
nombre de pieces. 

En outre, un inconvenient majeur de ce dispositif 
connu reside en ce qu'il est necessairement pre-assem- 
ble avant la pose, et qu'il pr6sente alors un encombre- 
ment tres important alors qu'il doit etre rapporte sur les 
deux tiges longitudinales par un deplacement compor- 
tant une composante substantielle dans une direction 
perpendiculaire au plan passant par les deux tiges. 

II en results la necessite d'une destruction impor- 
tante de la structure ligamentaire s'etendant le long de 
la colonne vertebrate entre les deux tiges. 

Par ailleurs, les nombreux degres de liberie du dis- 
positif pre-assemble, necessaires pour s'adapter k la 
configuration d'espece des tiges, peuvent rendre son 
montage peu pratique. 

Enfin et surtout, ce document indique que les ele- 
ments de liaison et de blocage doivent etre prealable- 
ment montes k rotation sur l'6l6ment de liaison trans- 
versale pour que le dispositif puisse etre commodement 
utilise. 

La presents invention est basee sur la decouverte 
du fait que des elements de liaison et de blocage du 
genre defini ci-dessus pourraient penmettre, sans etre 
montes k rotation sur d'autres parties du dispositif, 
d'ameliorer les qualites d'un dispositif k simple barre 
transversale tel que decrit dans EP-A-0 446 092. 

Plus precisement, il a ete decouvert que Ton pouvait 


monter prealablement les elements de liaison et de blo- 
cage sur la tige, et les faire toumer sur eux-memes 
avant I'assembiage de I'implant, pour pouvoir ensuite 
utiliser une simple barre, glissee dans ces elements, 
5 comme moyen de liaison transversale. 

La presente invention vise ainsi k pallier les incon- 
venients de I'etat de la technique, et k proposer un dis- 
positif de liaison transversale qui conserve la facilite 
d'utilisation et I'efficacite des elements de liaison et de 
io blocage de ce document, tout en presentant la simplicity 
de structure du dispositif de EP-A-0 446 092 

Elle propose k cet effet un dispositif tel que defini 
dans la revendication 1. 

Des aspects preferes, mais non limitatifs de ce dis- 
is positif sont definis dans les sous-revendications. 

D'autres aspects, buts et avantages de la presente 
invention apparaTtront mieux k la lecture de la descrip- 
tion detaillee suivante d'une forme de realisation prefe- 
ree de celle-ci, donnee k titre d'exemple et faite en re- 
20 ference aux dessins annexes, sur iesquels : 

la figure 1 est une vue de profil et partiellement en 
coupe d'un dispositif de liaison transversale selon 
Tinvention, 

25 la figure 2 est une vue posterieure du dispositif de 
la figure 1 , 

la figure 3 est une vue en perspective eclatee de' 
trois composants du dispositif des figures 1 et 2, et 
les figures 4a et 4b, 5a et 5b, et 6a et 6b, sont des 
30 vues partielles respectivement de profil et de I'ar- 
riere illustrant la pose du dispositif de liaison des 
figures 1 et 2. 

En reference aux figures 1 et 2, on a represents 
35 deux tiges d'unbn longitudinals entre vertebres, res- 
pectivement 10a et 10b, illustrees comme etant paral- 
lels l'une k I'autre mais pouvant, dans la pratique, pren- 
dre diverses inclinaisons mutuelles dans des gammes 
angulaires limitees. 
40 Ces deux tiges, de facon conventionneile, sont cy- 
lindrkques et lisses. Elle sont ancrees de place en place 
sur les vertebres, k I'aide de dispositifs bien connus. 

Le dispositif de liaison transversale selon ('invention 
comprend une barre transversale 20, en I'espece de 
45 section rectangulaire, et deux elements de liaison et de 
blocage 30 identiques, aptes k recevoir des vis de blo- 
cage 40. 

Plus precisement, chaque element 30 comprend 
une base 31 en forme generals de losange, et deux 
so branches 33, 34 s'etendant parallelement i'une k I'autre 
k partir de la base 31 , au niveau de deux cotes opposes 
de celle-ci. 

Chaque branche presente la forme generate d'un 
"J", formant crochet, et definit sur son bord interieur en 
55 creux un berceau, respectivement 33a, 34a. Les deux 
berceaux s'ouvrent selon deux directions opposees. 
Chaque berceau est surplombe par une surface oblique 
36 qui est montante, c'est-^-dire s'eloigne du plan defini 
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par le fond des berceaux, de I'intdrieur vers I'extdrieur. 
Cette surface est destinde, comme on (e verra plus loin, 
a former une came sollicitant la tige associde 10a ou 
10b vers le fond dudit berceau lorsque I'dldment est 
tournd sur lui-mdme, de maniere a faciliter la pose. 

Les deux branches ddfinissent entre eiles un canal 
droit 35 dont le fond 35a est defini par la face plane in- 
tdrieure de la base 31. 

Ce canal est defini par deux faces internes princi- 
pals 33c, 34c des deux branches, et par deux faces 
biseautdes 33b, 34b adjacentes auxdites faces princi- 
pales et situees au niveau des deux ddbouchds oppo- 
ses du canal, immddiatement en arriere du berceau res* 
pectif comme le montrent en particulier les figures 3, 4b, 
5b et 6b. 

Cette disposition des faces internes des branches 
33, 34 permet de delimiter, entre les faces 33c, 34c, un 
chemin adapts a la tige respective 10a ou 10b, tout en 
autorisant, grace aux parois en biseau 33b, 34b, le pas- 
sage de la barre 20 apres rotation sur eux-memes des 
dldments 30 selon un angle a (voir figure 5b) sensible- 
ment infdrieur a 90*. 

On observera ici que la largeur du canal 35 entre 
les faces 33c, 34c estchoisie legerement supdrieure au 
diametre de la tige 10a ou 10b, tandis que la largeur du 
canal vis-a-vis de la barre 20 mise en place perpendi- 
culairement a la tige est dgalement legerement supd- 
rieure a la largeur de iadite barre, de maniere a autoriser 
un certain ddbattement angulaire entre I'dldment 30 et 
la barre 20. 

Enfin un trou taraude traversant 32 s'etend dans la 
base 31, entre sa face exterieure et le fond 35a. 

Une vis de blocage 40 est destinde a dtre vissde 
dans le trou taraude 32. Elle comporte un corps cylin- 
drique autour duquel est formd un filetage 41, un som- 
met 42 de forme Idgdrement bombde, et une empreinte 
43 pour outil de vissage, par exemple une empreinte 
standard a six pans en creux. 

On va maintenant ddcrire en rdfdrence aux figures 
4a, 4b, 5a, 5b, 6a et 6b le processus de pose du dispo- 
sitif decrit ci-dessus. 

On place tout d'abord Tun des deux Pigments 30 
Tune des deux tiges 1 0a (ou 1 0b), sensiblement a la me- 
me hauteur, de telle sorte que la tige sort recue dans le 
canal 35 (figures 4a et 4b). A ce stade, la vis 40 peut 
dtre pre-montee dans son trou taraudd 32. 

Ensuite, I'dldment 30 est tournd sur lui-mdme (fid- 
che F1) sur I'angle a, en I'espdce dgal a 70°, jusqu'a 
une position de butee definie par la venue en contact 
de la tige avec le fond des berceaux 33a, 34a des deux 
branches 33, 34 (figures 5a et 5b). On observera qu'au 
cours de ce mouvement, c'est la surface superieure obli- 
que 36 de I'dldment 30 qui joue le rdle d'une came qui 
repousse la tige 1 0a vers le fond des berceaux 33a, 34a. 

La barre transversale 20 est alors introduite par Tun 
ou I'autre des deux cdtes de I'dldment 30, par exemple 
selon la fleche F2 des figures 6a et 6b, de maniere a 
s'engager dans le canal 35 de I'dldment 30 entre la tige 
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10a et le fond 35a dudit canal. On notera que la barre 
20 est alors positionnde de manidre a laisser la region 
de Tautre tige 10b ddgagde pour la pose subsequente 
de Tautre element 30. 

s Get autre element 30 est alors mis en place, par 
translation puis rotation comme clans le cas du premier 
element, sur sa tige 10b. 

Enfin on fait coulisser la barre 20 de maniere a ce 
qu'elle s'engage dans ledit autre element 30 de la mdme 

10 maniere que pour le premier dldment, c'est-a-dire entre 
la tige 10b et le fond du canal assocte. 

Les deux vis 40 sont alors serrees a I'aide d'un outil, 
de maniere a bloquer Iadite barre 0 entre les fonds 35a 
des canaux et les tiges, la force de reaction necessaire 

1$ dtant excercde sur les tiges par les parties d'extrdmitd 
libre courbes des branches 33, 34. 

Ce blocage assure en mdme temps le blocage mu- 
tuel des elements et des tiges, si bien que Ton obtient, 
par une procedure de montage extrdmement simple et 

20 peu contraignante pour les tissus environnants, une 
liaison transversale rigide extrdmement efficace. 

On notera ici que Pdpaisseur de la barre transver- 
sale 40 est choisie de telle sorte que cette barre puisse, 
au serrage, subir un certain degrd de cintrage. Ceci per- 

2S met au dispositif de faire face a des situations dans les- . 
queiles les deux tiges 1 0a, 1 0b ne se trouvent pas dans \ 
le mdme plan. En outre, comme on I'a indiqud plus hauC 
le ddbattement angulaire de la barre 20 dans les canaux 
35 permet de faire face a des situations dans lesqueiles 

30 les deux barres divergent ou convergent Idgdrement en 
projection dans le plan transversal. 

On notera a cet dgard que la face d'appui bombee 
42 de chaque vis 40 permet de faire face a des positions 
mutuelles diffdrentes sans compromettre la qualitd du 

35 blocage. 

On observera par ailteurs que le dispositif selon In- 
vention permet d'effectuer une liaison rigide entre les 
tiges sans qu'un effort de traction transversale inddsira- 
ble soit exercd sur lesdites tiges. 

40 Naturellement, toutes les pidces consitutives du 
dispositif selon {'invention sont rdalisdes en un matdriau 
bio-compatible tel que i'acier inoxydable ou un ailiage 
de titane. En outre, la forme et la dimension des pidces, 
et notamment la longueur de la barre 20, peuvent etre 

4£ choisies en fonction des besoins. 

Bien entendu, (a prdsente invention n'est nullement 
limitde a la forme de rdalisation decrite ci-dessus et re- 
prdsentde sur les dessins, mais I'homme du mdtier sau- 
ra y apporter toute variante ou modification conforme a 

so son esprit. 


Revendlcatlons 

55 1. Dispositif de liaison transversale entre deux tiges 
iongitudinaies en ostdosynthdse du rachis, du type 
comprenant deux dldments de liaison et de blocage 
(30) comprenant deux branches (33, 34) sdpardes 
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par un canal central (35), chaque branche presen- 
tant la forme d'un crochet ctefinissant un berceau 
(33a, 34a) pour una tige longitudinale (10a; 10b), et 
les deux berceaux etant tournes respectrvement 
vers deux faces oppos6es de I'element de liaison s 
et de biocage, de telle sorte que chaque element 
de liaison et de biocage peut Stre engag6 sur une 
tige par reception de la tige associee dans son ca- 
nal central, et peut fitre ensuite tourne' sur lui-mdme 
pour ancrer la tige associee dans les berceaux des 10 
deux branches, le dispositif comprenant en outre un 
element de liaison transversaie (20) entre les deux 
dements de liaison et de biocage (30), dispositif ca- 
racterisd en ce que l'6l6ment de liaison transversaie 
est constitue par une barre (20) apte a etre glissde is 
longitudinalement dans les canaux (35) des deux 
elements de liaison et de biocage une fois disposes 
sensiblement dans I'alignement Tun de ('autre, et en 
ce qu'il est pr6vu en outre un organe de biocage 
(40) apte a cooperer avec chaque 6l6ment de 20 
liaison et de biocage (30) et a serrer ladite barre 
(20) entre le fond (35a) du canal et la tige (1 0a; 1 0b) 
pour assurer le biocage de ('ensemble. 

2. Dispositif selon la revendication 1 . caract6rise en 2S 
ce que chaque 6l6ment de liaison et de biocage (30) 
comprend une base (31) reunissant lesdites bran- 
ches et definissant le fond (35a) du canal (35), en 
ce qu'un trou taraude (32) est forme" dans ladite ba- 
se, et en ce que i'organe de biocage associe est 30 
constitute par une vis (40) engagee dans ledit trou 
taraude. 


8. Dispositif selon Tune des revendications 6 et 7, ca- 
racterise en ce que le canal (35) est defini par des 
faces internes desdites branches comprenant cha- 
cune une face principale (33c, 34c) destined a gui- 
der la tige et une face d'extremite en biseau (33b, 
34b) destine* e a guider la barre. 

9. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 8, ca- 
racterise* en ce que chaque berceau (33a, 34a) de 
chaque 6l6ment de liaison et de biocage (30) est 
surplombS par une surface oblique (36) apte a sol- 
icitor la tige associee (10a, 10b) vers le fond dudit 
berceau lorsque (Element de liaison et de biocage 
est toumd sur lui-m§me. 


3. Dispositif selon la revendication 2, caracteris6 en 

ce que ladite vis (40) possede une extrdmite (42) & 
d'appui sur la barre qui est legerement convexe. 

4. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 3, ca- 
racterisd en ce que ladite barre (20) presente une 
section polygonale, en particulier rectangulaire. *o 

5. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 4, ca- 
racterisd en ce que ladite barre (20) prdsente une 
largeur tegerement infdrieure a la largeur de cha- 
que canal (35) dans la region de son fond (35a), de «s 
maniere a autoriser de Idgeres inclinaisons mutuel- 

les des deux elements de liaison et de biocage. 

6. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 5, ca- 
racterise en ce que, dans chaque dtement de liaison so 
et de biocage (30), I'angle (a) forme* entre la direc- 
tion longitudinale du canal (35) et la direction longi- 
tudinale du trajet de tige ddfini par les deux ber- 
ceaux (33a, 34a) est inferieur a 90°. ' 1 

55 

7. Dispositif selon la revendication 6, caracterise" en 
ce que ledit angle (a) est compris entre environ 65 
et 75°. 
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